
#AFSTAND   Måling af afstand bruges til at finde bunden af stoker…. 

#SETMOBIL xxxxxxxx Mobil nr. som skal modtage beskeder skal være 8 tal (EPROM) 

#GETMOBIL Se mobil nr. i EPROM 

#SETEMPTY xxx Sæt afstand til bund af stoker (Kassen tom) i cm (EPROM) 

#GETEMPTY Se afstand til bund af stoker  (EPROM)  

#SETTIMEEMPTY Sæt tid i mellem alarm afstandsbeskeder (3) 1-120 minuter gemmes i EPROM. 

#GETTIMEEMPTY Modtag en besked med tid i mellem alarm afstandsbeskeder (3). 

#SETRANGE xxx Sæt ALARM i cm skal være mindre end bund af stoker (#SETEMPTY). 

#GETRANGE Se hvad afstand til Alarm er sat til. 

#SETTIMERANGE Sæt tid i mellem afstandsmålinger 1-120 minuter gemmes i EPROM. 

#GETTIMERANGE Modtag en besked med tid i mellem afstandsmålinger. 

#SETDISP xxx Skriv en besked til Displayet. 

#GETDISP  Se beskeden i Displayet. 

#SETTEMP ON/OFF Sæt Temperatur måleren ON eller OFF. 

#GETTEMP  Modtag en besked med fremløbstemperaturen. 

#SETTIMETEMP Sæt tid i mellem temperatur målinger 1-120 minuter gemmes i EPROM. 

#GETTIMETEMP Modtag en besked med tid i mellem temperatur målinger. 

#SETMINTEMP Sæt alarm minimum fremløbstemperatur 0-130 grader gemmes i EPROM. 

#GETMINTEMP Modtag en besked minimum fremløbstemperatur. 

#SETMAXTEMP Sæt alarm maximum fremløbstemperatur 0-130 grader gemmes i EPROM. 

#GETMAXTEMP Modtag en besked maximum fremløbstemperatur. 


